
Auslegung von Riementrieben/Flachriemen 
 

1 Bestimmung geometrischer und kinematischer Daten 
 
Bestimmung der benötigten Übersetzung: 
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1.1 Bestimmung der Scheibendurchmesser: 
•  Aus 
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ergeben sich dan und dab. Damit können sinnvolle Scheibendurchmesser dk und dg 
gewählt werden. 

•  Kontrolle der geforderten Drehzahl nab mit den gewählten Scheibendurchmessern. 
•  Kontrolle der Riemengeschwindigkeit mit den gewählten Scheibendurchmessern 
 
v d nopt an an= * *π  

1.2 Bestimmung der auftretenden Winkel: 
Trumwinkel (offener Trieb) 
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Umschlingungswinkel β αk = °−180 2  
β αgk = °+180 2  

 

1.3 Bestimmung der vorläufigen Riemenlänge: 
offener Trieb [ ]l e d d rad d dW g k g k0 02
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gekreuzte Riemen [ ]l e d d rad d dW g k g k0 02
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•  Wahl einer geeigneten Riemenlänge 
 

1.4 Endgültige Berechnung geometrischer Größen: 
Achsabstand 
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Umschlingungswinkel β αk = °−180 2  
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2 Bestimmung der Leistungen und Kräfte 
 
•  Berechnungsleistung: 

PB = PN CB 
 
mit 
PN Nennleistung 
CB Betriebsfaktor 

 
•  Umfangskraft: 
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•  Trumkräfte: 
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•  Ausbeutekennziffer: 
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•  Trumkraftverhältnis: 
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2.1 Erforderliche Riemenbreite: 
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•  Bestimmung von fu,zul: 
es wird der kleinere der beiden Werte gewählt 
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mit 

pzul aus Tabelle zulässige Flächenpressung 
C eW

k= − −1 µβ  Winkelfaktor 
hz aus Tabelle Höhe der Zugschicht 
σzul Herstellerangabe zulässige Spannung im Riemen 
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Fliehkraftspannung 
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•  Auswahl einer geeigneten Riemenbreite 
 
•  Riemenscheibenbreite: 
B ≥ 1,2*b 
 
Wahl einer geeigneten Riemenscheibenbreite 
 

2.2 Vorspannung des Riemens: 
•  Verstellweg: 
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•  Auflegweg: 
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mit 
C1, C2, C3 aus Tabellen 
 
•  Vorspannkraft: 
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•  Trumspannkraft: 
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2.3 Kontrolle dererforderlichen Vorspannkraft über die Riemenlängung: 

ε 0 =
F

E h b
t s

Zug z

,

* *
 

 
•  Riemenlängung: 
∆l = lW * ε0 
 
•  Achsabstand: 
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•  Riemenumlauffrequenz: 
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•  Biegefrequenz: 
fB = K * fR 
 
mit 
K = Scheibenzahl 


