
Umlaufrädergetriebe

1 Übersetzungen/Drehzahlverhältnisse

1.1 Standübersetzung:
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ω10 absolute Winkelgeschwindigkeit des Zentralrades
ω20 absolute Winkelgeschwindigkeit des Hohlrades
ωS0 Winkelgeschwindigkeit des Steges

1.2 Drehzahlverhältnisse bei 3-welligen Getrieben:
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1.3 Drehzahlverhältnisse bei 2-welligen Getrieben:
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2 Wirkungsgrade



2.1 Wirkungsgrade bei 3-welligen Getrieben:
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2.2 Wirkungsgrade bei 2-welligen Getrieben
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3 Drehmomentverhältnisse/Leistungen

3.1 Drehmomentverhältnisse:
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3.2 Leistungen:
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