Kupplungsberechnung

1 Auslegungsgrofien

Ta Antriebsmoment, Motor

TL Abtriebsmoment, Last

Tk uber Kupplung Ubertragbares Moment
Tk max Kupplungskennmoment

Jan Tragheitsmoment des Antriebs

JL Tragheitsmoment der Last

Wy Winkelgeschwindigkeit Antriebswelle
Wy Winkelgeschwindigkeit Abtriebswelle

» Randbedingung zu Beginn des Kupplungsvorgangs:
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1.1 Rutschzeit tg:
Im Synchronpunkt (t = t3) gilt:
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Fur Ja >> J ergibt sich:
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1.2 Synchrondrehzahl ayn:

. = Wyo * Ipn (T —T) + @y * I (T —T,)
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1.3 Schaltarbeit Q:
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Fur Ja >> J ergibt sich:
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1.4 Schaltleistung:

Qmax = TK (wlo - wzo)

» flachenbezogene Schaltleistung:

qA :% = pR *Vrel *,U
mit
AReib Reibflachengroélie
Pr Reibflachenpressung
Vi = (W0 = W) * Maugen Gleitgeschwindigkeit
U Gleitreibungszahl d. Reibflachen

2 Thermische Auslegung

» aus Herstellerangaben:

Qe zulassige Schaltarbeit (einmaliges Schalten)
Qzul zuldssige Schaltarbeit (mehrmaliges Schalten)
Shu Ubergangsschalthaufigkeit
Sh charakteristischer Wert der Schalthaufigkeit

* esqgilt:

fur einmaliges Schalten

Q=<Q




fur mehrmaliges Schalten
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3 Kupplungsberechnung

2 _r2-r®
T =§F r2—r? THTZ
mit
F=p*m*(? -r?)
ra AulRRenradius der Reibflachen
ri Innenradius der Reibflachen
yA Anzahl der Reibflachenpaare

3.1 Kupplungsabmessungen
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